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AR GETRAGG

“Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari
_Sala Metrologica GPS5

Oggstto: SR 3

Numero: 5169 PPAP PZ.1

Operatore; TURNO A

Data, ora: 06/04/2014, 09:52

Nota: RZ PART.W 1/2

Tastatore; MFW-250 20

MACCHINA: MOA 416121 002

50

[um]

0,0

Profilo (1/2): R ILC GS 0,80 mm]

e

-

Pt PURLN
W WWW” AT

0,80 mm

50

[um]

0,0

Profilo (2/2): R [LC GS 0,80 mm]

N Y WW ’
-5,0
0,80 mm
1: LC (GS) 0,80 mm
1. LT 240 mm
1. LM 0,80 mm
1. Z 1
1. VB +250 um
1:Ra 0,80 pm
1: Rmax 3,35 pm
1: Rz 3,35 um
2:Ra 073 um
2: Rmax 3,83 um
2: Rz 383 um

PERTHOMETER CONCEPT




BER GETRALG

_Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari
_Sala Metrologica GPSS5

Oggetto: SR 3

Numero: 5169 PPAP PZ.2

Operatore: TURNO A

Data, ora: 06/04/2014, 09:53

Nota: RZ PART.W 1/2

Tastatore: MFW-250

MACCHINA: MOA 416121 002

Profilo (1/2): R [LC GS 0,80 mm]

5,0

(um]

0,0

e 20

SN ST WW”W e

J

0,860 mm

Profilo (2/2): R [LC GS 0,80 mm]

5,0

[um]

0.0 N/\\““WMWV AT

W W ) W -
-5,0
0,80 mm

1. LC (GS) 0,80 mm
1: LT 240 mm
1: LM 0,80 mm
1.2 1

1: VB +250 ym
1: Ra 0,86 pum
1: Rmax 440 um
1:Rz 440 um
2:Ra 0,71 um
2: Rmax 385 pm
2: Rz 385 um

PERTHOMETER CONCEPT




ERR GETRAIG

_Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari
_Sala Metrologica GPS5

Oggetto: SR3

Numero: 5169 PPAP PZ.3

Cperatore: TURNO A

Data, ora: 06/04/2014, 09:54

Nota: RZ PART.W 1/2

Tastatore: MFW-250

MACCHINA: MOA 416121 002

Profilo (1/2): R [LC GS 0,80 mm]

50

[bm]

a,0

frot o P .
W WWVW he

/

-5,0
0,80 mm
Profilo (2/2): R [LC GS 0,80 mm]
5,0
[um]
0,0 \’ﬂ‘\\\,.\_w/“\’\l\ - M S — e
-5,0
0,80 mm
1: LC (GS) 0,80 mm
1: LT 240 mm
1: LM 080 mm
112 1
1: VB +250 um
i:Ra 093 um
1: Rmax §31 pm
1: Rz 531 um
2: Ra 0,68 um
2: Rmax 3,68 um
2: Rz 3,68 um

PERTHOMETER CONCEPT




s | N Oggetto: SR 3
AN SETRAG Numero: 5169 PPAP PZ.4
Operatore: TURNO A
. - .. . Data, ora: 06/04/2014, 09:55
Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari Nota: RZ PART.W 1/2
o Tastatore: MFW-250 20
Sala Metrologica GPS5

MACCHINA: MOA 416121 002

5,0

[um]

0,0

Profilo (1/2): R [LC GS 0,80 mm)]

: Y A N Y S

5,0

[um]

0,0

0,80 mm
Profilo (2/2): R [LC GS 0,80 mm)]
\/N\\,.A i WA e MWMWWAWW
0,80 mm
1. LC (GS) 0,80 mm
1 LT 240 mm
1: LM 0,80 mm
1. Z 1
1: VB +250 Hm
1:Ra 0,96 um
1: Rmax 533 um
1: Rz 533 um
2:Ra 068 um
2: Rmax 3,50 pum
2:Rz 350 um

PERTHOMETER CONCEPT




Oggetto: SR3
Numero: 5169 PPAP PZ.5
Operatore: TURNO A

. .o . . Data, ora; 06/04/2014, 09:57
Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari Nota: RZ PART.W 1/2

Tastatore: MFW-250 20
_Sala Metrologica GPS5

HEER SETRAG

MACCHINA: MOA 416121 002

Profilo (1/2); R [LC GS 0,80 mm]

2,0

ol \
{uO,: WW V\Whvw,*w/ \q\M /\/nWAWAWAVMVAMWMN//A
W .

-2,0
0,80 mm
Profilo (2/2): R [LC GS 0,80 mm]
5,0
[um]
0,0 /MMW "‘WMJW i~
-5,0
0,80 mm
1:1.C (GS) 0,80 mm
1: LT 240 mm
1: LM 0,80 mm
1.Z 1
1: VB 250 Hm
1:Ra 046 um
1: Rmax 2,76 pm
1: Rz : 2768 ym
2:Ra 045 pm
2: Rmax 522 pm
2: Rz 522 wum

PERTHOMETER CONCEPT




Xlingelnberg MISURAZIONTI 3D 21 May 2014 09:22:1°F

Disegno Nr.: 250.1.5169.76 Cliente/Macch. Nx.:
Controllore: TURNO ¢ Denominazione: DOGE-BODY
Commessa/Serie Nr, :

Osservazicne: Pz_1

Funzione | Nome |sY | Q.ta eff. | Q.ta nom. | Tol sup.| Tol inf.| Scost | valut,
| | | om/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD
I | I | | | |
| Dente 1 | I I I I I
IVertice: | f | I [ | I
DISTANZA | Offset d.mezz. | | 0.035] 0.000] 0.075|  -0.075] 0.035] 4
LUNGHEZ. | Larghezza | | 0.062]| 0.075] 0.075] -0.075] -0.013| -
DISTANZA | Setback | | -0.025] 0.000] 0.100]  -0.100| -0.025| -
[cuspide P | I | | I
ANGOLO |  Angolo |si | 51.272| 50.000]| 2.000] -1.000] 1.272| -
ANGOLO | angolo |de | 51.212| 50.000| 2.000] -1.000| 1.212] -+
| I I | I | I
| Dente 15 | | | I I |
|vertice: | I I I I |
DISTANZA | Offset d.mezz. I -0.015] 0.000| 0.075]  -0.075] -~0.015] -
LUNGHEZ. | Larghezza | 0.076| 0.075| 0.075|  -0.075] 0.001] +
DISTANZA | Setback I -0.024| 0.000] 0.100|  -0.100| -0.024] -
|cuspide: | ] I | r | I
ANGOLO | Angolo [si | 51.197]| 50.000] 2.000] -1.000] 1.197] ++
ANGOLO | Angolo |de | 51.305| 50.000] 2.000|  -1.000]| 1.305] ot
| | I | I | |
| Dente 29 | J I | I I
|Vertice: | | [ | | | |
DISTANZA | Offset d.mezz. | | -0.019} 0.000] 0.075] -0.075|  -0.019]| --
LUNGHEZ. | Larghezza [ 0.055| 0.075] 0.075]  -0.075| -0.020] --
DISTANZA | Setback | | -0.02¢| 0.000| 0.100]  -0.100] -0.024| -
| Cuspide [ | I | I I
ANGOLO ! Angolo lsi | 51.310] 50.000] 2.000]  -1.000] 1.310] bt
ANGOLO | 2ngolo |de | 51.311] 50.000| 2.000]  -1.000] 1.311] -



Klingelnberg

Disegno Nr.:
Controllore: TURNO ¢

Commessa/Serie Nr, :

Osservazione:

250.1.516%9.76

MISURAZIONTI

Cliente/Macch. Nr.:
Denominazione: DOG-BODY

21 May 2014 09:37:53

SY | Q.ta eff,
[ mm/GRAD

| 9.ta nom.
| mm/GRAD

| Tol sup.| Tol inf.| Scost

| valut.
| mm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD | wm/GRAD

DISTANZA
LUNGHEZ .
DISTANZA

ANGOLO
ANGOLO

DISTANZA
LUNGHEZ .
DISTANZA

ANGOLO
ANGOLO

DISTANZA
LUNGHEZ .
DISTANZA

ANGOLO
ANGOLO

| Dente 1
|vertice:

| Offset d.mezz.

| Larghezza
| Setback
| Cuspide;
| Angolo
| Angolo
[

Dente 15
Vertice:

Larghezza

Vertice:

Larghezza
Satback
Cuspide:

|
I
l
|
|
|
|
|
l
|
|
|
!
|
|
|

Qffset d.mez=.

Offset d.mezz,

51
51

51.

51

51
51

|
I
l

.010|
.083|
.024 ]

|

.248]
.227|

|
l
|

.023]
052
.023|

200|

311

.031]
.052]
.018|

.289|
244

o

50

50

000
.075]
.000]

.000]
50.

oo0|

.000|
.075|
.000]|

.000]
50.

000]

.000]

0.075]

50.
50.

.000|

000|
000]

|
|
l

010
.008|
.024|

.248|
.227|

.029|
.023]
.023 |

.200]
.311}

.031]
.023]
.018|

.289|
.244|

++
++

++
et

++

+++
R



Klingelnberg MISURAZIONI 3D 21 May 2014 09:46:45

Disegno Nr.: 250.1.5169.76 Cliente/Macch. Nr.:
Controllore: TURNO ¢ Dencminazione: DOG-BODY
Commessa/Serie Nr.:

Osservazione: Pz 3

Funzione | Nome [SY | Q.ta eff. | Q.ta nom. | Tol sup.| Tol inf. | Scost | valut.
| [ | mm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD
I - | | | | |
| Dente 1 | | l | l |
IVertice: | | [ | | | |
DISTANZA | Offset d.mezz. [ | 0.007| 0.000| 0.075] -0.075| 0.007] +
LUNGHEZ. | Larghezza | | 0.040] 0.075] 0.075]  -0.075]  -0.035] ~—
DISTANZR | Setback | | -0.027| 0.00¢] 0.200| -0.100]| -0.027| -~
|Cuspide: [ l | l | l
ANGOLO [ Angolo [si | 51.243| 50.000] 2.000| ~1.000] 1.243] ++
ANGOLO | Angolo |de | 51.280]| 50.000]| 2.000] -1.p00] 1.280| 4t
| | | | | | I
| Dente 15 . i l l | I
[Vertice: | | | | | 1
DISTANZA | Offset d.mezz. | ] 0.013] 0.000]| 0.075|  -0.075] 0.013]
LUNGHEZ. | Larghezza | 0.076| 0.075] 0.075]  -0.075] 0.001|
DISTANZA | Setback [ -0.012] 0.000] 0.100|  -0.100] -0.012| -
| Cuspide: I | I I | |
ANGOLO |  Angolo [si | 51.259| 50.000]| 2.000]  -1.000] 1.259] ofed
ANGOLO | Angolo |de | 51.270| 50.000| 2.000|  -1.000| 1.270| ok
l | I | r | |
| Dente 29 [ | l | l !
[Vertice: | l | I [ |
DISTANZA | Offset d.mezz. | | -0.038] 0.000] 0.075]  -0.075] -0.038] ——-
LUNGHEZ. | Larghezza ! | 0.074| 0.075| 0.075]  -0.075| -0.001| -
DISTANZA | Setback | | -0.027| 0.000| 0.1200] -0.100] -0.027| --
|cuspide: | | I | l |
ANGOLO | Angolo |si | 51.265| 50.000] 2.000] -1.000]| 1.265| +++
ANGOLO | Angolo [de | 51.220] 50.000]| 2.000| -1.000| 1.220] ++



Klingelnberg

Disegno Nr.: 250.1.516%.76
Controllore: TURNO ¢
Commessa/Serie Nr.:

Osservazione: Pz 4

MISURAZIONTI

Cliente/Macch. Nr.:
Dencminazione: DOG-BODY

21 May 2014 09:30:54

| Dente 1
|vertice:
DISTANZA | Offset d.mezz.
LUNGHEZ. | Larghezza
DISTANZA | Sethack
[Cuspide:
ANGOLO | Angolo
ANGOLO | Angolo
I
| Dente i5
|Vertice
DISTANZZA | Offset d.mezz.
LUNGHEZ, | Larghezza
DISTANZA | Setback
[ Cuspide
ANGOLO | Angole
ANGOLQ |  angolo
|
| Dente 29
IVertice:
DISTANZA | Offset d.mezz.
LUNGHEZ. | Larghezza
DISTANZR | Setback
[ Cuspide
ANGOLO | Angolo
ANGOLO | Angolo

-

[oTR ]
(1]

-

P

0. m
{4

|SY | Q.ta eff. | Q.ta nom. | Tol sup.| Tol inf.| Scost
| mm/GRAD

-0.

51.
5L.

51.
5L.

51,
51.

| valut.

| mm/GRAD | wm/GRAD | mm/GRAD | wm/GRAD | mm/GRAD

I | I I

I | I I

| | | I
0.000] .075]  -0.075| -0.039] -
0.075] .075[  -0.075|  -0.010]| -
0.000] .100]  -0.100| -0.028| -

I | | I
50.000| .000|  -1.000] 1.262| ook
50.000]| .000|  ~1.000| 1,294 4+

| | | |

I | | |

I | J I
0.000]| .075]  -0.075| 0.018| +
0.075] 075} -0.075|  -0.030]| -
0.000] .100| -0.100|  -0.011| -

I I | I
50.000| .000]  -1.000f 1.280] —
50.000]| .000  -1.000] 1.262| o+t

I | | |

| I I I

| I | |
0.000] 075 -0.075|  -0.010] -
0.075] .075|  -0.075] 0.003] +
0.000| .100|  -0.100] -0.018| -

| | | |
50.000| .000|  -1.000] 1.249| ++
50.000] .000]  -1.000| 1.249] ok

T T T T T T T T T T T R e e e e e e e e T e e e T e e e o e i o e = n e e o e



Klingelnberg

MISURAZIONTI

21 May 2014 09:54:24

Disegno Nr.: 250.1.5169.76
Contreolicre: TURNC c
Comnmessa/Serie Nr. :

Osgervazione: Pz_5

Cliente/Macch. Nr.:

Denominazione: DOG-BODY

Funzione | Nome |SY | Q.ta eff. | Q.ta nom. | Tol sup.| Tol inf.| Scost | Vvalut,
| | mm/GRAD | wm/GRAD | mm/GRAD | mm/GRAD | wm/GRAD | mm/GRAD
| | | | | |-
| Dente 1 | l | | |
[Vertice: | | | | |
DISTANZA | Offset d.mezz. [ -0.033] 0.000] .075]  -0.033| --
LUNGHEZ. | Larghezza | 0.071} 0.075] 075  -0.004| -
DISTANZA | Setback | -0.028| 0.000| .100|  -0.028] --
|Cuspide: I | | I |
ANGOLO | Angolo Isi | 51.395| 50.000] .000] 1.395] e+
ANGOLO [ angolo |de | 51.181| 50,000 . 000 1.181] ++
| | I | | |
| Dente 15 | | | ] |
|vertice: | | | | | |
DISTANZA | Offset d.mezz. [ -0.007] 0.000] .075]  -0.007| -
LUNGHEZ. | Larghezza | | 0.039| 0.075| .075|  -0.036]| --
DISTANZA | Setback ! -0.036| 0.000] .100|  -0.036] --
[Cuspide: L | | | |
ANGOLO [ Angolo [g1 | 51.163| 50.000] .000] 1.163| ++
ANGOLO | Angolo |de | 51.346| 50.000| .000| 1.346| bt
l | | | | |
| Dente 23 b | l I l
|Vertice: | | | | | |
DISTANZA | Offset d.mezz. | 0.021| 0.000]| .075] 0.021| Aok
LUNGHEZ. [ Larghezza [ 0.089]| 0.075| .075] 0.014] +
DISTANZA | Setback [ | -0.037| 0.000] .100]  -0.037] --
| cuspide: | | | | |
ANGOLO | Angolo |si | 51,246 50.000| .000| 1,246] ot
ANGOLO | Angolo lde | 51.273| 50.000} 000 | 1.273] ++



Oggetto: SR3 5169

... EETRAG Numero: PPAP 1

Operatore; TURNO C

Data, ora: 04.06.2014,

18:23

_ Nota: PART 57-58 SMUSSO DENTE
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore:  PCV 350 /21 mm
Macchina: MOA 416120 001
0 | E
S) :
E 0,877 [1]
o ‘
C;- = 1 k -------------------------------
5 &
: $
) I S
Ol | 1
I {
o | E
05 0.0 0.5 1.0 15 2.0
PERTHOMETER CONCEPT
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Oggetto: ~ SR3 5169
N EE‘T“N&E Numero; PPAP 2
Operatore; TURNO C
Data, ora: 04.06.2014, 18:24
. . o . Nofa: PART £7-58 SMUSSO DENTE
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore:  PCV 350/21 mm
Macchina: MOA 416120 001
0 | :
S 5
! 0,908 [1]
ol S B
© f i
i )
Ty] ! P
o ) s
1 H (]
i f
o| :
0| i
A0 05 0.0 05 10 15 2.0
PERTHOMETER CONCEPT



R EETRAG

Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA )

Oggetto: SR3 5189
Numera; PPAP 3
Operatore: TURNC C

Data, ora: 04.06.2014,

18:25

Nota: PART 57-58 SMUSSQO DENTE
Tastatore: PCV 350/21 mm

Macchina: MOA 416120 001

ol ?
o X

0,792 [1]
Q | I (S
o : A

5 N

; ~
0 : 2
2 : ~

!
2 i
o | E

05 0.0 0.5 10 15 2.0 25
PERTHOMETER CONCEPT



Oggetto: SR3 5169

HNERE SETRAG Numero: PPAP 4

Operatore: TURNO C

Data, ora; 04.06.2014,

18:27

] . o . Nota: PART 57-58 SMUSSO DENTE
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Testatore:  PCV 350/21 mm
Macchina: MOA 416120 001

0| i
o |
5 0,863 [1]
C’-. b m o e ——————— T T T———— :: __________________________
o ; I
i )
i
o) | s
§ K
o| §
) §
05 0.0 05 10 15 2.0
PERTHOMETER CONCEPT




Oggefto:  SR3 5169
..‘ E&ﬁ"‘i“m&m Numero; PPAP 5
Operatore: TURNO C

Data, ora: 04.06.2014, 18:27

L o Nota: PART 57-58 SMUSSO DENTE
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA) Tastatore: ~ PCV 350/21 mm |
Macchina: MOA 416120 001
0 | ;
o :
: 0,837 [1]
A ) [
o : A
i )
| )]
o | =
=3 1 ©
{
al i
0| i
05 0.0 05 1.0 15 2.0
PERTHOMETER CONCEPT

ot



IR GETRAG

Oggetto: SR3 5169
Numero: PPAP 1
Operatore: TURNO C

Data, ora: 04.06.2014,

18:31

o . Nota: PART 61 SMUSSO FORO
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA) Tastatore: ~ PCV 350/21 mm
Macchina: MOA 416120 001
o i
ol i
© ! i
=) § =
<] ! =
: N
' ™
O"H !
X s !
o §
@1 :
2.0 0 0.0 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0
PERTHOMETER CONCEPT



wEE GETRAG

Oggetto: SR3 5169
Numero: PPAP 2
Operatore: TURNO C

Datz, ora; 04.06.2014, 18:33
. o - Nota: PART 61 SMUSSO FORO
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore:  PCV 350/21 mm
Macchina: MOA 416120 001
Q| X
ol .. AU
o ; i
o| :
| ~
| &
: o]
) ;
N T :
; |
) :
1 :
40 0.0 10 2.0 30 7.0 50
PERTHOMETER CONCEPT

Ol



NN GETRAG

Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA )

Oggetto; SR3 5168
Numero: PPAP 3
Operatare: TURNO C

Data, ora: 04.06.2014,
Nota: PART 61 SMUSSQO FORO
Tastatore: PCV 350/21 mm

18:34

Macchina: MOA 416120 001

Ql !
ol . e
S :" |
ol : _

I E §

! ~
o i
a : |
=) i
] !
20 40 0.0 1.0 20 30 20 50
PERTHOMETER CONCEPT



Oggetto:  SR3 5169
HEE CGETRAG Numero: PPAP 4

Operatore: TURNO C )
Data, ora: 04.06.2014, 18:35 =

o . Nota: PART 61 SMUSSO FORO
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA.) Tastatore: ~ PCV 350 /21 mm
Macchina: MOA 416120 001
ol . i
© ) |
| N

o E
N i 1
= E
Y] E

2,0 0.0 2.0 40 6.0

PERTHOMETER CONCEPT

b



Oggetto, ~ SR3 5169

f 1 EEETRAG Numero; PPAP 5
Operatore: TURNO C

Data, ora: 04.06.2014, 18:35

. . .. Nota: PART 61 SMUSSO FORO
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore;  PCV 350/21 mm
Macchina: MOA 416120 001
o i
o il
ol " :I [ """""""""""""""
o] :
I ;‘ E
| 8
ll o~
o | E
o E
21 i
20 0 0.0 1.0 20 30 40
PERTHOMETER CONCEPT
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‘ Cggetto: SR3 5169
HER SETRAG Numero: PPAP 1
Operatore: TURNO C
Data, ora; 04.06.2014, 18:42
. . . Nota: PART 60
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tas?atore: PCV 350/ 33 mm
Macchina: MOA 416120 001
o 5
o | :
i Ole
o .
¥ E
o :
o | !
o L .
P bl Sk : R
R 2,980 [1] K :
o ' ,
o |
o :
¥ !
) 40 20 0.0 2.0 4,0 5.0 8.0
PERTHOMETER CONCEPT
V)




Oggetto: SR3 5169
R SETRAG Numero: PPAF 2
Operatore: TURNO C
. Data, ora: 04.06.2014, 18:44
. . e . Nota: PART 60
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore: ~ PCV 350/ 33 mm
Macchina: MOA 416120 001
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RER SCETRAG

Oggettor SR3 5169
Numero: PPAP 3
Operatore: TURNO C

Nota: PART &0

Data, ora: 04.06.2014,

18:45

-5,0

Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA) Tastatore: ~ PCV 350/ 33 mm
Macchina: MOA 416120 001
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Cggetto: SR3 5169
. ' . EETM“E Numero: PPAP 4
Operatore: TURNO C
Data, ora: 04.06.2014, 18:45
. v .. Nota; PART 80
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore: PCV 350 /33 mm
Macchina: MOA 416120 001
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Oggetto: SR3 5169
AR GETRAG Numero: PPAP 5
Operatore: TURNO C

Data, ora; 04.06.2014, 18:47

. . " Nota: PART 60
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore: ~ PCV 350/33 mm
Macchina: MOA 416120 001
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Oggetto: SR3 5169
... mﬁ”‘i‘“mﬁﬁ Numero: PPAP 1

Operatore: TURNO C

Data, ora: 04.06.2014, 18:11
e . Nota: PART 56-63 SMUSSO DENTE
Via dei Ciclamini 4, Modugno { BA ) Tgs?atore: PCV 350/21 mm
Macchina: MOA 416120 001
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Oggetto:  SR3 5169
RN ISETRAG Numero: FPAP 2
Operatore: TURNG C

Data, ora; 04.06.2014, 18:17

Nota: PART 56-63 SMUSSO DENTE
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore: ~ PCV 350/21 mm
Macchina: MOA 416120 001
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RN GETRAGG

Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA)

Oggetto: SR3 5169

Numero: PPAP 3

Operatore: TURNO C

Data, ora: 04.06.2014, 18:18

Nota: PART 56-63 SMUSSO DENTE
Tastatore: PCV350/21 mm

oL

Macchina: MOA 416120 001
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NN SETRAG

Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA )

Oggetto: SR3 5169
Numero: PPAP 4
Operatore: TURNO C
Data, ora: 04.06.2014,

Nota: PART 56-63 SMUSSO DENTE
Tastatore; PCV 350/21 mm

18:19

L

Macchina: MOA 416120 001

0 | :
o :

1,220 [1]
o R I
S ; I

5 )

: o)

: ~
Ty) : o
=) :

! r
o i
0| |

05 0.0 05 10 15 20 25
PERTHOMETER CONCEPT



) Oggetto: - SR3 5169
.'. EE“&“%&E Numero: PPAP 5

QOperatore: TURNQ C

Data, ora: 04.06.2014,

18:20

e . Nota; PART 56-63 SMUSSO DENTE
Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA ) Tastatore: ~ PCV 350/21 mm
Macchina: MOA 416120 001
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GETRAG B7590

Ruota cilindrica Evolvente/Elica

.

i

Nr. prog.: STIN410005 0O P26 B759&0 Controllere: LTURNQO a Daka: 24.04.2014 09:55
Denominazione: SR3 Numero deati z 56 Largh,fasc.dent. b 13mm
Numaro disegno, i 250.1.5169,75-IF Modulo m 1.75mm| rratte evolv. La 12.03/8.97mm
Commessa/gseria nr.1 1 angolo pregsione 17.59 rratto elica 1t 10.4mm
Maach,Nr. : MOO1 Spindel: Formie&sgblolelica- -30°| znizio alab. M1 12.47mm
Untersuchungszwack Laufende Messung ¢ Base -db 106, 3326mm| ralpatore o {(#2C) 1mm
Werkzeug; Charge: Ang. Base -28.48°%| rac.scor.pr. x -.091
Testa
20
( sl [ EPSEON | IR I NP ((EENEED (FIS R [ R | B RIS PRI e MR e el S ek S e S P o
Vas00:1 | "
Vh4:1
2.5
mm
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Tolerance | Medio Val,migur[um] - guel] Toleramce Val.migur [um] Medio | Qual
fHam ] 0 Var 4 . +8 var 3 4
fHa +10 0 1 0 -2 7 2 -2 +10 7 5 3 2 '3 4 4
Fa 5 5 4 5 7 5 5 8 7 5 5 6 6 6
ffa 5 3 3 3 2 2 3 2 5 4 4 4 4 4 3 4
ca 0/4 2 2 2 1 2l .2 3
fKo 0 Q 0 0 0 0 0
£Ko -16/-10 =15 -16 -16] -16
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° F§ 4| 4 3| 4 8 3 a 3 4 e & 4 3 a4
£ 5 2 2 1 2 1l "1 2 5 2 1 2 1 2 2 2
cR 0/5 3 3 2 2 2 - 3 3 0/5 2 3 1 2 3 2 3
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Ruota cilindrica Evolvente/Elica

Eﬁfﬂ.

ne. prow.:  STIT0410005 0 PNC35 B4784 |controllore: LUYTIO a Data: 24.04.2014 10:27
e
Pp_r_xg‘ruqi"gaziont: SR3 - Humers denti z 56 Largh, fasc.dent. b 13mm
:;u, Y Humesy disegna. . 250.1.5169,75-1IF Hodulo n 1.75mm| rratto evolv. ta 12.03/8.97mm
,_l:‘_{p:r_m_n_e_.i"a/sa!’ié nr.: 2 ' Angolo pressione 17.5% rratte alica g 10.4mm
' § Masch yr. ; MOO1 Spindel; FOITHIJL%ElnlaIica ~30°%| mnizio elab. ML 12.47mm
o i g
Funterguchungszweck: Laufende Messung ¢ Bage db 106.3326mm| paipatars o (#1) 1mm
‘ Hetkzauy, Charge: Ang. Base ~28.48°|rat.scor.pr. x -.091
b A ! v 1 o A CEves. T PN
v

st onveme o by
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‘ ‘tplevance | Medio Val .misuz[um] Val.misur [um] Medio | guall
Pl o 26L -1 Var ~ 2 Var 3 3
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Ruota cilindrica Diyvisione

B
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Nr, prog.:. STI0410005 0 PNC35 B4784 Controllers:r CUXTIO & .- Data: 24.04.2014 lD Al'-',

Denominazione SR3 Numere dentl =z - 56 Angola pressions . _Fl,_z_%”_ \
Humero disa'gno. : 250.1.5169.75~ Ir Modulo m -é].‘. 75mMm | Angolo elica " s{%ﬂ_g’-‘j’
'Commessa/serie nr.i 2 Untersuchungszweck: Lanfende Messung

M¥aseh,N<, o 3 MOOQL spindel: FOrmiiesisoly: e Charge: i i

Error1 szngol1 d1 d1v1slone

fp

flanco slnlstro

flanco destro

cete n wer e

Corsa per*misura divis.:l11.575 z=6.5mm £ianco ginistro / RILASCIO ' fianca destza / LW a A
> Val.misuzr Quail.) Val. amm Qual, Val.misur Qual. Vval. amm {Qual, )!!

Gx. ar:.:.*aingoli divipions f£p max 3 10 3 10 . _'___'i

Gzr. salto di passo fu max 3 12 4 * 12”? »

. Bearto di \divisinne Rp 5 5 _{

Err. globale di divisione Fp 26

Err, cordale di divisiona Fpz/8 11

Centr1c1ta Fr (@ sfera =2.5mm)

Copyright (¢} Klingelnberg GmbH.

grr. di codcentricitd

N
Variaz. apagsore dente

mqu LR, .

i
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Ruota cilindrica Divisione

g

;&r,. }‘:mg.: STI0410005 0

PNC35 B4784

Controlleres

turne a

Pata: 24.04,2014 10:36

L1 enominaziond CA SR3 di PEZZO Numero denti z Angole pressione 28.923¢
d i  Numeve disagane: 250.1.5169.75-KK H Hodulo m 1.993835mm |angoio elica 4,5/-4.50
; FLommasds/marie nr.: 3 Untersuchungszweck: Mes sung
} *.Mat:!ch.Nr. g MOO1 Spindel: FOrmnesifzelsy: Charge:
1, b Sl Errori singoli di divisione fp sinistro
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. Val.misur gual.| val, amm Qual. Val.misur Qual.) Val. amm Qual,
“"lt.l::;_ :EI.'E.: singoli divisione  £p max ' 16 21 ' (
i r. whllo af hasse £u_max - 25 58
| _J¥arte i divialone Rp 25 58
150z, vplobale di divisione  mp 2 41 82 .
ii.{r{.‘dnzdale di dlvisiona Fpz/B N 29 44
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Ruota ¢ilindrica Evolvente/Elica

; i
447, mrag.; STI0410005 0 ) PNC35 B4784 Lontrollores turno a Data: 24.04.2014 10:38
frenominazione: SR3 Humero denti g 56 Largh.fasc.dent. b 13mmr
Nui¢to dZsegny. s 250.1.5169,75-IF Modulo m 1.75mm| Tratto evolv. ®a  12.03/8.97mnm
[ tommitueg/aerin nr. 3 > Angole pressions 17.59% tratto eldea 1z 10.4mm
Hasch.Nr. MOD1 Spindel: FoOXmriembiolstica ~30°|1ntzda elab. M1 12.47mm
4 Onketabichungakweek s Laufende Messung @ Base db 106.3326mm| ralpatore (#1) 1mm
?_{4:.'&7:5,;‘19: 3 Charga: Ang. Bage -28.48¢° Fat.scor,pr. x -.091
[ - :.,'..EI\ N ,:’.. M a3 R s N N 4 : .
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Ruota cilindrica Evolvente/Elica .| o

4
.

i Vas500: ¥

3 L .
¥r, yrbg S8TIN410c05 0 PNC35 B4784 Controllore: LLUIXNOo a Data; 24.04.2014 10:47
Padoninazione: SR3 Numero denti z 56 Largh.fasc,.dent. b ‘o 13mm
Hmoro disegno., 250:1.5169,75-1F Modulo m 1. 75mm| rratto evolv., La 12.-03/8.97mm
L’{g':\mwsafserie nx, 4 . Angolo pressione 17.5%| rratto elfca 18 10.4mm
Jrasen.sie. s MOQO1 Spindel; FOrmyfeskiolelica . ~30°%|Inizio elab. m "12.47mm
_Unae*;s‘.fchuugshweckx_ Laufende Messung @ Base db 106 . 3326mm| raipatore o LA#1) 1mm
e cleas e Charge: Ang. base ~28,489 rat.pcor.pr. x v, 091
) q v A—‘I \:E “;.. o EVOLVENTE‘ P ’. [T A
' T Testa
0 !
! i
MBI
. 4 B 7
* il
L el
4
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"GETRAG Ruota cilindrica Diyvisione e | 41
441 ’ ) i 7
Nr. prog.n, STI0410005 0 PNC35 B4784 Comtmollore: LUYNO a M Data: 24 .04, 2014 l@;{} "}Al» [ l‘f
Denominazibne: SR3 ’ Numerc denti z v 56 Angolo preassione 4 :
Numera dlzégno. 1 250.1.5169.75-1IF Medulo m 1 . 75Mm | Angole elica
Commagaa/dérie nz.: 4 Untersuchungszweck: Laufende Messung o
Masch.NzT1 ' MOOL Spindel: FOrmrl@citzets, ‘.,! Chaxgei - a 1 :
- - Errori singoli di divisione £p flanco s;nlatro . o T y*'
!
N H

» »h q

. P .o PRI L [ LR

e .*-.» s onet oo

Corsa per misura divis.:1111.575 z=6.5mm fiance glonistro / RILASCIO f£ianco destro [ f'r'n‘a-), al,
val.hnisur Quald Val. anm Qual. Va.:l..mis;tr Qual. Va.l'. ama %}ur

6r. erz. singoli divisione fp max . 8 10 : 3 ) "lﬂib k s

Gr, salto%di passd fu_max 14 x 12 4 iz oA

" gearto di ,idivis:l.one Rp 14 5 :

Err. globala di divisione Fp 22 50 20 50 4 '

Err. cordale di divigione' Fpz/8 X 11, 9

Centricitd Fr (@-sfera =2.5mm) ; © :

+ %
TP PPV CrP T
" i'a

T
-~

Copyright {(c} Elingelnberg GwmbH -_

e L

1 b4
RIS ar bl YR~

Err, di concentricitd Fx . 27 32

Variaz, spessore dente Ra ' N .




. | GETRAG Ruota cilindrica Divisione |
{ bt

=S P =

iy

Hr. puog.: STIO410005 0 ENC35 B4784 Contrnllore: LUrno a Datas 24.04.2014 10 :54
b‘{ Lsneninazipne: CA SR3 di pezzo Humero denti =z 42 Angolo presgione 29.023¢°
. ' {¥umave d@cagno. s 250.1.5169.75-KX H .| Modulo m 1.993B35mm [ angolo. alica 4.5/-4,50
:L.'om'muaa/seria nr.: 4 Untersuchungszwack: Laufende Messung
{ ,"' ‘:' :; Maudha, Nr., M0OQ1 Spindel: FoO @S Ezels; Charge:
| ;
] ' t Errori s1ng011 di d1v;szone fp fianco sinis?ro
i

pol N

I

Pan “a
irrapipinn
LEIE TN

.
{ -
L O i
AR ‘ BRIt o -
1 :t_f_qg_éi-tie: midura divis.:84.798 z=1.6mm fianco sinigtre flanco destro
t! Yal.misur _ Qual, vVal. amm Qual, Val.nigur  Qual, Val. amm  gQual.
] E{:j_‘gxz 8ingoli divisione  f£p max . 34 29 : ;-
b Y {dr, walto di passo £u max ¥ 61 57 . i -
L) * -
Jsrrto di divisione Rp 61 57 :
" _g_r.g_".i-_‘%n._oh_g__la__di divisione  pp * 49 38
g *‘,} l'.'rr.‘!;brd'a'l.e di divisicpe Fpz/B - 33

7 Fe

iz}

Centricitid Fr (@-sfera =4, Smm)

-
RPME Lgny

“

Hid I, oo

gy, d concehtricits

100

3 }
Ydriax', spepdore denke It
;

f




fianco destzro

SRS R

one

1

i singo

ole]je
M| W
bl T .
| o] -
|t
o]~
< N LD
= :
P <
(]
<t g
2 §
| @ = [#]
~f 3l 4l 5 ] & o
O &g g 8 B
g8 | .lzasla 3] = u
O |28 ¢god 8 Ei
am.me i . H
ll a = u .m.mun_
] g s
A | a5 |2 8
- (o]
M 1] =]
> | [Eld | i
® .
l-l— oy m ha
A o |[FF
° — &.. :
Qg & d
. - (113
SRR R :
= " 4 o i
G (3 (g | = =
Hl d m - 1]
e Al 3 el B &5 P o
- E - P
a a8l o3 g gl O b |
s o) 3] 8] 3 o]
= i 5 g & m - i
©y = =2 bl @] O P
i L T
l-l— — o
o) 3 0] o m
7 )
M o A P o
a4 :m
@ (P i [3 o o
d fo) -] 8
RS A R B I H
O] §{ n | ‘H o
o Ne_..l o H
Rl P 4 4
| @ ] =
-H| @ =
14 |
T3]
3'
Onm__lul
- e~
% (=] <
ol & w =]
—
<
L ;
2 s
~l 5
DI my o
[~ 5l 8 5+
—. ol Al oy wi -
ror) MR T B Y
SRR RN
@ [TEidd
ar B Hi Ef 2
R = 21 = € R}
o ~F B - £l
g =

fp

isd

div

di

i

Error

(s ]
]
&
m 1
4 * "
ot
H
o
a8 .
o
o
g =
mu
-...Q
0 Y
o H -
n al | | | | )
o Al <l o of
b &
d —
. ]
-y E
(2}
i
! "
l-lw g
a
W <]
g e
gl ® ] 9
] Yot
] &
4l 5 s
4 3
a| 4 :
o| 9 N
q 3 :
L] T I N O N5 A0 1Y (S SR
W
H
E vl Ml o o
- 1| =H} ¢ o
&
—
o
[
g
o g8 @
n £l E -~
Rl al 2] ol ol & -]
© w| G sl & A | e
o
™
- o
@ g al @
" 5 g g
. - af O
al 13 3| 3 9| &
L LA A e Hl g
o - gl 51 & aiod
) 4| ol o H] = of o
i A Qb @ ~t
s - = I
b1 E 2 s g
=D I R g
B 4w i gl @
1 1% - wlm g =
oo 0 @i ol ¢ [
& a5l ol 3HE 1
r e "
i CHPY R i =
[EEIN o e s .._..._n\,
i I Y Sf 4
f 2 3 0h % -1
[ I SN Wt Y] bt iiles
) ERd =2
™ m‘
- ks
—
- TG muhvﬁw.mww.mv by bm
P



“ ~r
2 e v
L) E A g Fee
v .
o

J - ] a L] ]
' GETRAG| Ruota cilindrica Evolvente/Elica | i
—;l_'r._g?g__a STIC410005 0 PNC35 B4784 |controlicre: tUTTIO a Data: 24.04.2014 11:03
| bedondnaziona: SE3 i Numero denti z ‘ 56 Largh, fase.dent, b 13mn
ptusiery digegua, ¢ 250.1.5169.75-1TF Modulo m 1.75mm| rratte evolv. 1a i2.03/8.97my

H'E::Msh/a’a:ii or.: 5

Angolo pressione 17.5°|Tratte elica 10.4mr

[ranch, Ny, ¢ MOO1 Spindel: Formreabticlelica ' ) -30°]| tnizdo elah, M1 ‘12, 47mm

'i_'f!_a_t:;rnuchungazweckr Laufende Messimg @ Bass  db 106.3326mm FPalpatore @ (#1) Lmm
"ﬂe';.‘k-wum - Charge: Ang. Base -28.48°| rat.scor.pr. x . 0 91

o RILAQCIOI :

Bt | Tesea

1 |

i L Y

1‘ I *# ﬁ 'i &

f B T
i 9

|  vas00;1 |

o f

At rrogm e

ro, . %4.:1
%‘ b i Sg:.t- arf | e R,
VRN R S it
W ¥ ﬁ ,{-2{-)
. ! g
yg ; " [ mm N
] I?;Léde

[ | Folerance| Medlo Val.misur {um] Quall Tolerance Val.misur [pm] "bedto | gual
_— T Var ' 2 +6 Var 2 N
B P T | i -1 weg -1 -5 0| 8 4 0 2 2 E
Pa___* 4 4 3 4 7 5 8 7 5 4 4 4 5 5
pt.  be B 3 3 2 2 2 3 3 5 4 3 3 3 3 3 3
. 20 0/4 2 2 2 2] » 2 3 3
- o_ o o o "o o o .
o dpey -15/-10] -15
T T

! RV S RS ITR: i.':_ ELICA

£.0

A,

LU P

1 ;
. H
g i 5 r 2 1 — ",v
8 § . i
bﬁ T?}“ g 4
A L] F ‘ ?,
E . &y
8 Sopra v i%a
lg u. §f N:"g },‘;‘:J , 1 ’ 4:3 i’-n:l
3 R ey
Thy lreee'’-5i6 1 8
& Aenz -5:13 4 5 5 4 1 8 3 8 8 7 8
IE_ 3 3 4 3 4 5 3 5 3 3 4 3 '
Led 5 2 2 2 1 8 2 1 5 2 2 1 2 2 . 2
[cE 0/5 3 2 2 3 1 3 3 0/5 2 3 1 2 2 2+ 2],
2 A

Ba_ 10%0] 1 ' 1018

-~



= . . T E

GETRAG  q . Eood o it g

Ruota c¢ilindrica Divisione IHUI

Er g " ‘1 ' _;

IN:. prog.: STI0410005 0 PNC35 B4784 Controllore: CUYNO & . Datas 24.,04.20%4 11 ._0__3 R *

Denominazions: SR3 Numera denti z ‘w56 Angolo preasions 17 59 . v

Humero disegno.: 250.1.5169.75-1IF Kodulo m 1..75mm |angolo elica #r 1a=30 ",!5 L '

| commeasa/perie nr.: 5 Untersuchungszweck: Laufende Messung o j ..
Masch.Nx!:" MOOD1 Spindel: FOrmiledizedy: Charget: : {: .

; Errori singoli di divisione £fp -fianco sinlstro # {

-
T

I EE Y Y

fianco

ledeh a1

sinistro

T

o
AT .

N Y
b
o~

>
- T

T

fian
[ i

P
T

ta

I -
H RS- T,
.—:—A-l‘--ﬂb‘r a—-vA-&. 2

—

H

s
g

- T500:1°

e T ' Iy

ione

e e pn e e

divisg

fianco destro

-’
-~

i e ki o

"

SR TIPS —
f TR

» o
b - s b

S U S

s iy

Cezraa per misura divig.:1ld.575 z=6,5mm fianco sinistre / RILASCIO f£ianco destra / 'l_"_t:_g.g____i
) Yal.misur  Qual. Vel. amm  Qual. Val.misur  Qual. Val.-amm = Quad, |
Gr. arr. singoli divigione fp max 2 10 . 2 i0_ L _ __._1
‘ax. salte di pamso fu_max 2 12 2 1z iy
Scarto di divisione Rp 4 - 4 ‘ B » | 4
Err. globalae di divimione’ Fp . 16 =10] 20 5 e
Erz. cordile di divisione Fpz/8 . S 10 : “ y "’ Pd‘f '
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Oggetio: SR3 PZ1
e P W : " | Numero: 5169 PPAP
- . Operatore: TURNO C
Data, ora: 27/04/2014, 16:06

Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari .| Nota: RZ DENTE DX-SX
. ' * | Tastatore: MFW-250 50
Sala Metrologica GPS5 '

MACCHINA:  MOA 416121 001

50
[um]
0,0

5,0

T T e 0 O

5,0 : :
[um] : . : : |
0,0 o : oy i
50 fraereeaeaea o oo oo o z
0,80 mm/div . ' 4,00 mm
1: LS . 25 pum
T1ILT _ 560 mm
1: LM 400 mm
1.2 5
1: VB . +250,0 um
1:Ra 0,33  um
1: Rmax 3,56 um
1:Rz ) 2,82° um
Z7Ra ' ' 035 om
2: Rmax 3,67 pm
2: Rz 2,56 um

PERTHOMETER CONCEPT




SR3 PZ2

5169 PPAP
TURNO C
27/04/2014, 16:13
RZ DENTE DX-SX
MFW-250 50

MOA 416121 001

Qggetto:
SEETEI NS Numero:
: Operatore:
) o i Data, ora:
Via dei Ciclaniini 4 Modugno Bari Nota:
Tastatore:
Sala Metrologica GPS5
MACCHINA:
Profilo (1/2); R [LC GS 0,80 mm]
5,0 f-------- e b e P N
] oo e T e
0,0 l A

__________________

0,80 mm/div

4=

= -

- o= —pe -

Profilo (2/2): R [LC GS 0,80 mm]

.................................

5,0
(um]

_________________________________________________

0,80 mm/div

1. LS 2,5 urn
1. LT 560 mm
T LM 4,00 mm
1.2 5
1: VB +250,0 pm
1. Ra 0,39 pum
1: Rmax 3,86 pum
TRz 3,34 pm
2 Ra 039 pum
2: Rmax 425 pm
2:Rz 3,30 um

PERTHOMETER CONCEPT




: . : Oggetto: SR3 PZ3
S TER 805 Numero: 5169 PPAP
R : Operatore: TURNO C
: Data, ora: 27/04/2014, 16:14

Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari - Nota: - RZ DENTE DX-8X
. . Tastatore: MFW-250 50
Sala Metrologica GPS5

MACCHINA: = MOA 416121 001

Profilo (1/2): R [LC GS 0,80 mm]

e L s

[bm] r :

0,0 .

B0 [ LRt SETER RN R ; ,
0,80 mm/div . * 4,00 mm
Profilo (2/2): R [LC GS 0,80 mm]

N A S o T :

[pm] ' : :

0,0 : i

-2,0
0,80 mm/div . . 4,00 mm

1:Ls 25 - um
1. LT 560 mm
1: LM 4,000 mm .
1. Z 5
1: VB £250,0 - um
i: Ré 0,34 ‘um
1: Rmax 3,08 pm
1:Rz 247 Pm
ZRa I ‘ U333 pm
2: Rmax 3,000 um
2. Rz 2,37  um

PERTHOMETER CONCEPT




Oggetto: SR3 PZ 4
NumerTao: 5169 PPAP
Operatore: TURNO C

Data, ora: 27/04/2014, 16:19

Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari . - | Nota: RZ DENTE DX-8X
’ ' Tastatore: MFW-250 50

Sala Metrologica GPS5

MACCHINA: MOA 416121 001

Profilo (1/2): R [LC GS 0,86 mm)]

0,80 mm/div - 4,00 mm
Profilo (2/2): R[LC GS 0,80 mm] |
2,0 f-mrmmmmn e b e EERREEEEEE T RRODETERLRY :
[um] : : :
0,0 by : -
-2,0 i S ERCEETERERETEED T RRRUET LRSI EE !

0,80 mm/div

1. 18 2,5 um
1: LT , 560 mm
1T:LM 4,00 mm
1. Z ) 5

1: VB . +250,0 pm
1: Ra ) 0,34 pm
1: Rmax 321 pm
1: Rz 2,16 um
Z. Ra . 0,34 pm
2: Rmax - : 2,98 pm
2;

Rz . ‘ 2,16 pm

PERTHOMETER CONCEPT




: : - [Bggetto: SR3 PZ5
ST 80S | Numeré: 5169 PPAP

Operatore: TURNO C

‘ o . _ Data, ora; 27/04/2014, 16:20
Via de1 Ciclamini 4 Modugno Bari - Nota: RZ DENTE DX-8X
. | Tastatore: MFW-250 50

Sala Metrologica GPS5

MACCHINA: MOA 416121 001

Profilo (1/2): R [LC GS 0,80 mm]

5,0 '
[um]
0,0

1
1
1
]
1
1
"
1
1
]
L)
]
]

5,0 .
0,80 mm/div . 4,00 mm

Profilo (2/2): R [LC GS 0,80 mm]

0,80 mm/div . 4,00 mm
1:LS . 25 Hm
1: LT ’ ‘ 560 mm
1: LM 4,00 mm
1. Z ’ 5
1: VB +250,0 - pm
1: Ra 0,39 um
1. Rmax . C 3,26 um
1: Rz 2,79, um
Z Ha : - — 0,39 pm
2: Rmax 3,50 um
2. Rz 278 um

PERTHOMETER CONCEPT




Via dei Ciclantini 4 Modugno Bari -
Sala Metrologica GPS5

Oggetto:

" 8R3 PZ1 e

2,0

Profilo (1/4); R [LC GS 0,25 mm]

[umj -1

0,0

................

0,25 mm/div

Numero: 5169 PPAP
Qperatore: TURNO C
Data, ora: 27/04/2014,17:18
Nota: CONQ FORO PIANOKK PIANO
Tastatore: MFW-250 50
MACCHINA:  MOA 416121 001
. Profilo 2/4): R [LC GS 0,25 mm]
1,00 ;
[um] 1§
0,00
-1,00

. 0,25 mm/div

Profilo (3/4)' R [LC @GS0 25 mmy]

Profilo (4/4): R [LC GS 0,25 mm]"

20
[um] -~ hok-
OOAAAAAAAAAAAA
VAR AT AT A
0] T 20 frereen e b
. 0,25 mm/div 1,25 mm 0,25 mmldlv 1,25 mm
1. LS 2,5 pm
1. LT 1,75 mm
1: LM 1,25 mm
1.2 5
1:VB +250,0 pm
1:Ra 0,53 pm '
~1: Rmax 245 Pm
1: Rz 2,29 um
-2 Ra 0,30 pm

2: Rmax 1,60 pm
2:Rz 1,29 um
3. Ra 0,49 pm
3: Rmax 1,98 - ym
3Rz 1,91 um
4:Ra 0517 - im
4: Rmax 2,07 um '
4: Rz 2,02 - um

PERTHOMETER CONCEPT
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Oggetto: SR3 PZ2
s Numero: 5169 PPAP
LGS Operatore: ~ TURNO C L
. . Data, ora: 27/04/2014,17:20 ~ 3
o . o Nota: CONO FORO PIANOKK PIANO
Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari Tastatore: ~ MFW-250 50
Sala Metrologica GPS5 MACCHINA:  MOA 416121 001
Profilo (1/4): R [LC GS 0,25 mm] Profilo (2/4): R [LG GS 0,25 mm]
2,0 ; : ' 1,00
[um] [em]
0,0 : 0,00
. IL : :
L e S e R
0,25 mmidiv - ' 1,25 mm 0,25 mrh/div 1,25 mm
. Profilo (3/4)"R [LC GS 0, 25 mr] Profilo (4/4) R [LC G3 g, 25 mm)]
2’0 -------- I ------- :. ------- l ------- E- ------ -E 2’0
] FR A A AT R B B [um]
00/\/\/’&]\]\:}\/\/’(/\/\;/\/\: 00
EAAAAS VWYV VY VM !
L R e s s 20
0,25 mm/div. 1,25.mm
1:LS 25  um -
1. LT 1,75 mm
1: LM 1,25 mm
1. Z 5
1: VB $250,0  pm
"1:Ra 045 um
1: Rmax 220 ppm
1: Rz 2,07 pum
2. Ra 025 pum v
2: Rmax 1,14 um g 1
2:Rz - 1,02 pm :
3:Ra~ 046 um
3: Rmax 1,86 um
"3 Rz 1,78 " um
4. Ra 0,52 pm
4: Rmax 2,17 ~pm
4. Rz 210 pm
S
L
}i.n‘ i‘
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Qggetto: SR3 PZ3
g W R o Numero; 5169 PPAP
GETRAG Operatore: TURNO C
Data, ora: 27/04/2014, 17:21
o _ Nota: CONO FORO PIANOKK PIANO
Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari Tastatore:  MFW-250 50
Sala Metmlogwa GPS5 MACCHINA:  MOA 416121 001
Profilo (1/4) RILC GS 0, 25 mm] Profllo (2/4): R [LC GS 0,25 mm]
2,0 1,00
[um] |1 [um]
0,0 0,00
20}t e 00
.0,25 mr'n!div’- ' ’ 1,25":mm 0,25 mm/div 1,25 mm
Profilo (3/4)- RILCGS 0 és mm] Profilo (4/4): R [LC GS 0,25 mm]
A R e R e boeee e % 2,0,
M) F == = o w A '* ----- fum] g
VW \,/ W \v‘ \u’ '
20 weeedee e e ------- :~ ------ ~: T
0,25 mm/div 1,25 mm 0,25 mm/div 1,25 mm
1:L8 25 pm
T LT 1,75 mm
1: LM 1,25 mm
1:Z 5
1: VB +250,0 Hm
1:Ra 045 pm
* 1: Rmax 2,22  Jm
1. Rz - 210 pum
7 Ra 0,28 um
2: Rmax 1,30 pm
- 2:Rz 1,17 um
I Ra 0,46 um
3: Rmax 1,82 um
3:Rz 1,77 um
4:Ha 0,52 i
4: Rmax 2,15 um
4: Rz 208 pm

 PERTHOMETER CONCEPT




Oggetto: SR3 PZ4
R Numero: 5169 PPAP
AL Operatore:  TURNO C
. .. Data, ora: 27/04/2014, 17:22
e o Nota: CONO FORO PIANOKK PIANO
Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari - Tastatore:  MFW-250 50
Sala Metrologica GPS5 MACCHINA:  MOA 416121 001
Profilo (1/4): R [LC GS 0,25 mm] Profilo (2/4): R [LC GS 0,25 mm]
2,0 f- - .- 1,00
[um] [Hm] -
0,0 0,00
2.0 : i -1,00 ,
0,25 mm/div 1,25 mm 0,25 mm/div 1,25 mm
Profilo (3/4) R [LC GS 0, 25 mm] Profilo (4/4)' R {LC Gs 0, 25 mm]
1,00 20 -t Semenn fommme o 1
[um] L 1 R N T - :
- ! vuvuvvuy“
1,00 . 20}---ee- freseees boeeenedeeenes oo %
0,25 mm/div 1,25 mm 0,25 mm/div 1,25 mm
LS 25 um
1. LT 1,75 mm
1: LM 1 25 mm
1.2
1: VB 1250 0 um
1; Ra 0,58 pum
1: Rmax 2,84 pum
1: Rz 262 pum
2/'Ra 027 um
2: Rmax 1,42 " um
2:Rz 1,37 pm
"3 Ra 0,24 pum
3: Rmax 1,21 am
3Rz 1,15 pm
4:Ra 0,54 um
4: Rmax 212 pm
4:Rz 208 um

PERTHOMETER CONCEPT




Oggetto:

: SR3 PZ5
RS OIS Numero: 5169 PPAP
ST Operatore: TURNO C
Data, ora: 27/04/2014, 17:23
o , Nota: CONO FORO PIANOKK PIANO
Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari Tastatore:  MFW-250 50
Sala Metrologica GPS5 MACCHINA:  MOA 416121 001
Profilo (1/4): R [LC GS 0,25 mm] Profilo (2/4): R [LC GS 0,25 mm]
2,0 et ' 1,00
[um] ; l [um] |
0.0 d 0,00
TINANANY ' ;
20}------ J--_----E. ....... SN beeenoo : -1,00 A
0,25 mm/div 1,25 mm 0,25 mm/div 1,25 mm
Profilo (3/4) R [LC GS 0, 25 mm] Profilo (4/4) R [LC GS 0, 25 mm]
1,00 2,0 |- e :
] |- --f\*- - --;\-- R -j\ :
' ! VVVVUVV
1,00 . 20 f--ees A ooeee - i ------- ;
0,25 mm/div 1,25 mm 0,25 mm/div 1,25 mm
1:L8 25 um
1: LT 1,75 mm
1: LM 1,25 mm
1.2 5
1. vB +250,0 Hm
-1:'Ra 0,79 um :
1: Rmax 2,98 um
1:Rz 2,89 pm
2 Ra 0,25 pm
2: Rmax 1,41  pm
“2:Rz 1,36 pum
3 Ra 0,26 " um
'3: Rmax 1,24 pm
3:Rz 1,17  pgm
4: Ra 055 pum
4: Rmax 219 pym
4: Rz 214 um

PERTHOMETER CONCEPT
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e

' Via dei Ciclamini 4 Modugno Bari

_Sala Metrologica GPS5

Cggetto: SR3 5169 PEZZO 1
Numero: PPAP
Operatore: TURNOD et
Data, ora: 16/05/2014, 08:05
"Nota: ; ONDULOSIT3: CONO- 1+ 4-
Tastatore: MFW-250 CAL
MACCHINA: MOA 4163121 002

Profilo: W [LC GS 0,80 nim]

W 3
TR
g
LR

1,00

[Hm]

0,00 \

\\/ — -
1,00 -
. i
gy
0,80 mm/div 4,00 mm
LT 560 mm o
i LM 400 mm C A
3 v 5 e
VB 250 Hm
LC-W (GS) 0,80 mm
Vi 088 um
i
PERTHOMETER CONCEPT
+ 0, i yk .

iy
:

- F A
T

e

ALt i s, -
- iiter e
A

e ©
¥ b



HNEN GETEAS Oggetto: SR 5169

Numero:; PPAP 2
Operatore: TURNO A
Data, ora; 16/05/2014, 13:59

i iCi ini : ONDULOSIT?Z
Via dei Ciclamini,4 Modugno (BA) ?:é?atore: MFW-2508|Ta C(EA]\II_O

Sala Metrologica GPS5

MACCHINA: MOA 416121 001

Profilo: W [LC GS 0,80 mm)]
] O O A
fum} ;
0,00
-1,00
0,80 mm/div ' 4,00 mm
LT 560 mm
LM 4,00 mm
b 5
VB , +250,0  pm
LC-W (GS) 0,80 mm
Wi 0,67 pm

PERTHOMETER CONCEP



; Oggetto: SR 5169
NN GETRAG Oggetto: SR 516
Operatore: TURNO A
Data, ora: 16/05/2014, 14:01
: e s s Nota: ONDULOSITa CONO
Via dei Ciclamini,4 Modugno (BA) Tastatore: MFW-250 CAL
Sala Metrologica GPS5
MACCHINA: MOA 416121 001
Profilo: W [LC GS 0,80 mm]
100 ------------------ ------------------ ------------------
| o e e SRR |
0'00 \\/:/\\/ ' :/_\ :
4,00 e AR U
0,80 mm/div I | ‘ | 4,00 mml
LT 560 mm
LM . 4,00 mm
4 5
VB +250,0 um
LC-W (GS) 0,80 mm
Wit 062 um

PERTHOMETER CONCEP




NN SETRAS Oggetto: SR 5169

Numero: PRAP 4
Operatore: TURNGC A
Data, ora: 16/05/2014, 14:02

Via dei Ciclamini,4 Modugno (BA) ;‘g;’;‘;m: “?FNV'@_%QS‘T&‘ C&NLO

Sala Metrologica GPS35
MACCHINA: MOA 416121 001

Profilo: W [LC GS 0,80 mm]

1,00

[Hm]

0,00

-1,00

0,80 mm/div 4,00 mm

LT 560 mm
LM 400 mm
Z 5

VB +250,0 um
LC-W (GS) 0,80 mm
Wi 0,82 pm

PERTHOMETER CONCEP



NN ESETRAG Oggetto; SR 5169

Numero: PPAP 5
Operatore: TURNO A
Data, ora: 16/05/2014, 14.03

Via dei Ciclamini, 4 Modugno (BA) fota: v e

Sala Metrologica GPS5

MACCHINA: MOA 416121 001

Profilo: W [LC GS 0,80 mm]
) SR SO S A
[um] :
0,00
1,00 : :
0,80 mm/div ' 4,00 mm
LT 5860 mm
LM 400 mm
z 5
VB 2500  um
LC-W (GS) 0,80 mm
Wi 0,78 um

PERTHOMETER CONCEP
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TURNO C

Oggetto:
mero:
Operatore:
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TURNO C

Data, ora:

Operatore:
Nota:

Oggetto:
Numero

SMUSSO SBAV,LATO OPP KK

r

Tastatare:
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MOA 416120 001
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" SR3 5169

Oggetto:

SMUSSO SBAV LATO OPP KK

PPAP 5
TURNO C
03.06.2014, 10:50

Data, ora;

Operatore:
Nota;

Numero:

I
i

b

PCV 350 /21 mm

Tastatore:
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Operatore:
Data, ora:
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PPAP 1
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03.06.2014, 10:44  _
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. Oggetto:
’ Numero:

Nota:

Operatore:
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Tastatore;,
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PPAP 2

TURNO C

03.06.2014, 10:44 .
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TURNO C

SMUSSO SBAY LATO KK

SR3 5169
PPAP 4
03.06.2014

PCV 350721 mm
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Via dei Ciclaiirii 4, Modugno (BA )
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SR3 5169
PPAP 5

Numero:

TURNO C

Operatore:

SMUSSO SBAV .LATO KK

03.06.2014, 10:47
PGV 350 /21 mm

Data, ora:
Nota:
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Via dei Ciclamini 4, Modugno ( BA )
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Characteristic Rp_Rpm

Calculation of R, PARAMETRI GENERALI
LS 25 pm
LT 580 mm
Re e a2 2 af ac LM 400 mm
z 5
Ve #2500 pm

T \s/ > > < Profilo R {LC G5 0 80 mm) .

p“ ‘ ;
.@L._ h_”*._
N |

Calculation of R,
At At ae? A Aes

M i
Iy 2 <

1 Rz

TR RR]
|yl

fum}
AR

Laonting 2 Q

4 3 mmn

Hp = Brm
D restraz ones

Rp = iRpt+Rpi+Ro3+Rp4+Rps)18 = Hpm
Rp =1 4241 B4+1 1G4 3R~V 47152 1 48

Rp
maau Amu_ *Rppt...) Rpl
5 _| |Rp2
Rp3
Rod
RpS
Rp sigma

Getrag 31/07/2014




Characteristic Ln_LM
250.1.5189.75

@ Le= CUT-0FF

Ln= MEASURE LENGTH

Lt= (TOTAL) SENSING LENGTH
Wh= WAVINESS

hartgedreht
HARLF TURNED

Rz 1,5-3: Le=0.F5; La=1.25; |
Wt 0.9 Le=0.8 Ln=6.00; L4

Ln Measure length
LM Measure length
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Thank you for your attention
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